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La méthode de mesure de longueur racinaire sur image numérisée rapport&
ici repose sur les travaux de Newman (1966) et Harris & Campbell (1 988). Le
princrpe générai de la méthode consiste en une superposition d'une trame
{constituée de lignes horizontales équidistantes) sur l'image des racines puis er ufi
dénombrement des intersections entre les racines et les lignes de la trame. Les
formules des auteurs précédemment cités permettent de convertir le nombie

d’intersections mesuré en longueur racinaire.

Conversion du nombre d’intersections en longueur racinaire

Newman a défini une formule permettant de connaitre la longueur d e racines

réparties aléatoirement et ne se recouvrant pas :

L=w.N.d/2

ou: L estla longueur racinaire (cm)
N est le nombre d'intersections entre racines et lignes de la trame

d=H/T

ol H est la hauteur de la zone numérisée (cm)
T est le nombre de lignes de la trame

Dans la pratique, les racines se recouvrent, il faut donc corriger la valeur de &
calculée par la formule de Newman.

Prise en compte du phénomene de recouvrement des racines

La formule de Harris & Campbell est une extension de la formule de Newman
au cas de_racines réoarties aléatoirement et se recouvrant :

S=L.exp((C.S/A)/(1-alA))

ou: S estla longueur racinaire corrigée (cm)
L est la longueur racinaire calculée par la formule de Newman (cm)
a est la surface racinaire de I'échantillon racinaire numérisé (cm¥)
A est la surface de la zone numérisée (cm?)
C est le facteur de correction

Le facteur de correction C peut étre défini comme étant la distance minimale
entre deux racines pouvant étre individualisées aprés numeérisation. Cette distance
minimale est imputable au temps de réponse fini de I'électronique de la vidéo et des
différents organes de la chaine de numérisation.
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={ae-ce).sin28

={(ek/cos¢)-(de/2.sinf)].sin20

=[((ef+hj)/cose)-(de/2 sin@)].sin20
=[(({de.sing/2)+h2/2) 1/cosp)-(de/2.sinh)].sin24

en exprimant de d’apres (i) :

=[((w.sing)/(2.cos8))+h2/2] (sin20/cos¢)-w

en exprimant h2 d’apres (ii) :
={((w.sinp)/(2.co86))+(h1/2.(2-T2/T1)].(sin20/cos¢)-w
quand o= 7/ 4

=Cpa=[(W/(2V2 cos8))+(h1/2.(2-T2/T1)].V2.sin20-w (V)
les équations (i) et (iv) donnent finalement :

C=2v21x {[(wl(2V2.c0os0))+(h1/2.(2-T2/T1)].v2 sin28-w}
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